B- CARACTERISTICAS DEL MATERIAL

Fabricante :

SEPRO ROBOTIQUE

Rue Bessemer

Z.I Les Ajoncs

F85002 La Roche-sur-Yon Cedex

Tel.: (33) 02.51.45.47.00 Direccién Produccion
Tel.: (33) 02.51.45.46.46 Servicio Pos Venta

Distribuidor :

SEPRO ROBOTIQUE Distribution
Rue Bessemer

Z.I Les Ajoncs

F85002 La Roche-sur-Yon Cedex

Tel.: (33) 251.45.46.00 Direccién Comercial

Importador :

SEPRO robética SL
C/Villa de marin - Local 2
28029 MADRID
ESPAGNE

ROBOT TIP

CARACTERISTICAS DEL MATERIAL

NUmero de serie : PIP 9202

Ce

O : 3041 AZ S900-II

BASE
FAPLCACION........cooeic e : Manipulacion de cargas
* Estructura Mecanica...........ocoovevveeeneceenceeeeeeeeee : Cartesiana (Ver Intercalar D)
* M0delo MeCANICA ..........ccvevirieeiiiieecceeeeee e, 13041 AZ
. Peso del robot (kilogramos)........ccweeveveecveveeeneceeennnn, L1940 kg
. Carga nominal (kilogramos).... 120 kg

...... : 3860 x 2095 x 2140 mm
: 6 bars + 10%

: 7 bars

175 /mn

. Dimensiones exteriores carro Y y brazo Z entrados (m:hmetms)
. Presion neumdtica de funcionamiento (bars)
. Presién neumdtica maxima admisible (bars)
. Consumo de aire comprimido nominal (litros por minuto)
. Consumo de aire comprimido Instantaneo méximo (litros por minuto) : 350 I/mn

fodelo de la electréonica de mando :S900-I1

. Peso del armario de mando (kil ogramos) 1200 kg

. Dimensiones exteriores (milimetros).... .0 750 x 700 x 2300 mm

. Tensién de alimentacion eléctrica de servicio (vo]ts) ... 1380 V % 10% trifésica sin neutro
. Frecuencia de funcionamiento (Hertz).... : 50/60 Hz

. Potencia nominal (kilo voltios Amperios) ............................................... 142 KVA

. Potencia méxima consumida. ..o, .+ segln ciclo robot

. Programacion : Introduccién manual de datos
. Almacenamiento de programas mternos memoria 132 Ko

. Interfase Entradas/Salidas ..

.....................................

- .+ 1 Modulo 32 entradas/24 salidas
(Entrada optoconectada todo o nada 24 VDS 10 mA/ Salida estitica todo o nada 6a35VDC 500mA)

. Interfase de conexion para impresora... s . Standard Centronics ®
. Interfase de conexién para una prensa (tlempo rea] y Todo 0 Nada) : Conexidn al estindar EUROMAP 12

- Interfase de conexion para un ordenador compatible PC.................... : Serie RS 232 para el editor de programas
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B- CARACTERISTICAS DEL MATERIAL

ENTORNO (Ver Interpuesta H)

- Temperatura de almacenamiento / transporte (grados Centigrados).. : -25°C a + 55°C
. Temperatura de funcionamiento (grados Centigrados).......c..ceveee... :+5°C a + 40°C
. Humedad relativa (porcentaje) : 30 a 95% sin condensacién

. Altitud méxima (metros).... : 2000m
. Comptibilidades e]ectromagnencas scgun CEI 801
. Descargas electroestaticas (kilo Voltios) ..........c.vveeereervrnnns 12 kV
. Transitorias rdpidas en alimentacién (kilo vo]tlos) ........................ (4 kV
. Transitorias rapidas en entradas/salidas por conexién (kilo voltios): 2 kV
. Impulsiones de elevada energia simétrica (kilo voltios)................. 1kV
. Impulsiones de elevada energia asimétrica (kilo voltios).............. 12,7kV
. Microcortes de frecuencia 1Hz (milisegundos)................... 1 50 ms
. Variaciones lentas de la tension de 1 voltio por segundo............... -15%a+10%

. Nivel sonoro (Ver Interpuesta X) :
. Nivel de presion actstica (decibelios continuo ponderado A)...... : 70 dbA

MOVIMIENTO HORIZONTAL DEL CARRO SOBRE LA VIGA : X

. Carrera (milimetros) reeenee £ 2500 mm

. Motorizacidn... T : Asincrona

. Velocidad lmeal mstantanea (metros por segundo) e 1 LA M/S

. Control de paradas..........ceeeeeresnreernrinrionnns SRS Winnathasines :numérico lineal PTP

. Resolucidn de indicacién (milimetro).......... R T : 0,1 mm

. Exactitud de posicionamiento ALx (m]llmct.ro) ....................................... 1+ 1 mm

. Repetibilidad de colocacion rx (milimetro)......coccoviierroreeccceeereeccccneens - + 0,5 mm

«Liado de QeSCATEa s e e :ver plano de instalacion (intercalado D)

. Soporte entre robot y plato S : fijo debajo de la viga
MOVIMIENTO HORIZONTAL DE DESMOLDEADO : Y

. Carrera (milimetros)........ v 930 mm

- MotoriZacion.......uusmiiiin e : Asincrona

. Velocidad lineal instantanea (metros por segundo) ............................... 112 m/s

. Controlide Paradas.c.cusimmmmimm s o e T :numérico lineal PTP

. Resolucion de indicacion (milimetro) ... ceecevvereeseinenns . 20,1 mm

. Exactitud de posicionamiento ALy (milimetro ).....cc.cccovvveeeccesresnecsenn £ £ 1 mm

. Repetibilidad de colocacion ry (milimetro).......ccouisnccseennrsssssseeeenns - £ 0,5 mm
MOVIMIENTO VERTICAL : Z

. Carrera (milimetros) : 2000 mm

MO T ZAC Ot s i s ans cammansgnsen : Servomando con brushless

. Velocidad lineal instantdnea (metros por segundo).......c..ovveeeeeereseennn, :3.3m/fs

. Control de paradas..................... vt s s | TDINGrico lingal PTP

. Resolucién de mdlcacmn (mlhmetro) ...................................................... : 0,1 mm

. Exactitud de posicionamiento ALz (milimetro).........cocc....... 1+ 0,5 mm

. Repetibilidad de colocacion rz (milimetro)..cceeereececeeecesesesennnees - £ 0,1 mm
ROTACION DE LA EMPUNADURA

. Rotacion estdndar R1 neumatica (Zrados).....cccicviiiiieeoeeeeeeereseresen :0-90°

- Rotacién R2 neumaética puesta en R1 (2rados)...........cccoveevmrverrrvrrvnnnnnn. :0-180°0 0 -90°

. Parada intermedia escamoteable en R2..........coevevecvcrccvrcmmnnnssseisssrnnn £ 0= 180° y 0 - 90°

. Acompafiamiento eldstico segiin los ejes .. YyZ
EQUIPO NEUMATICO

. Extraccion 1ado plato......eoeeeieierceeeeseenne, : fijo 0 movil por configuracion

. Circuito de mando :

s MaCIOrY PreBIO M s £2
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